
ВИДЕОЦИФРОВИЗАЦИЯ АГРАРНЫХ 
ПРОИЗВОДСТВ

1. Моделирование и цифровизация 
самоорганизующихся аграрных 
производств

Технологические процессы в сельском хозяйстве 
имеют существенные отличия от промышленных, они 
связаны с биологическими объектами. Эти объекты 
обладают способностью к самоорганизации и само-
развитию. Самой сложной проблемой становиться 
получение информации о поведении биологиче-
ских объектов и интерпретация её через техниче-
ские информационно-аналитические средства для 
понимания и принятия решения человеком. При-
менение средств видеонаблюдения, техническо-
го и компьютерного зрения в управлении агротех-
нологическими процессами может стать эффектив-
ным направлением совершенствования сельскохо-
зяйственного производства [1-2]. 

 Ключевые достоинства заключаются в суще-
ственном повышении информативности, достовер-
ности, наглядности, идентичности, оперативности 
управления живыми, развивающимися биотехниче-
скими, человекомашинными системами на едином 
языке видеоцифровых изображений с семантико-
лингвистическим сопровождением.

2. Интегрированный видиомониторинг и 
видеоадминистрирование хозяйств

Неотъемлемой частью работы любого предприя-
тия является изучение, мониторинг и анализ динами-
ки потребностей клиентов (товаров). Исходя из полу-
ченных данных, выстраивается стратегия реализации 
продукции и формируется технико-технологическое 
воплощение производства продукции. Непрерыв-
ное совершенствование бизнеспроцессов, в двух 
встречно оптимизирующихся и взаимоадаптирую-
щихся направлениях «продукт↔потребитель», от-
крывает новые возможности для их динамичного 
роста на основе использования информационно-
коммуникационных технологий [3-4].

При «администрировании» создаются телеоло-
гические схемы (аналог ассоциаций левого полу-
шария), при «мониторинге» – многомерные образы 
(аналог ассоциаций правого полушария). Ценность 
и содержательность информации при таком слия-
нии имеет множественный мультипликативный ха-
рактер. При «администрировании» – из сухой сово-
купности схемных решений должен сформироваться 
наглядный, визуализированный образ с динамично 
прогнозируемым поведением. При «мониторинге»  
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из многомерных наглядных, визуализированных об-
разов должны выделиться фрагментарные схемнос-
мысловые решения. В таком случае на основе реа-
лизации интерактивного принципа дополнительно-
сти создаются предпосылки для формирования си-
нергетических, неочевидных решений.

Субъект бизнеса (оператор, агент) в таком слу-
чае занимает промежуточное расположение меж-
ду техническими средствами «администрирования» 
и техническими средствами «мониторинга», делеги-
руя ту часть сенсорно-интеллектуальных функций, 
которые технические средства выполняют лучше, 
чем человек.

3. Видеороботизация агротехнологических 
процессов

В настоящее время инновационный процесс раз-
вития сельского хозяйства характеризуется тенден-
цией роста роботизации агротехнологических про-
цессов. Применение роботов позволяет успешно ре-
шать задачи повышения точности земледелия и жи-
вотноводства, снижения затрат ручного труда, моби-
лизации энергоинформационных ресурсов [12-17]. 

Чтобы агротехнологический процесс стал роботи-
зированным он должен обладать функцией самоор-
ганизации, способной: обнаружить (найти), позицио-
нировать (определять местонахождение), идентифи-
цировать (распознать), наблюдать и управлять агро-
объектом (объектами) в системе пространственно-
временных координат реального производства.

 Совместное использование RTLS, ГЛОНАСС/GPS 
и ITV наблюдения даёт множество вариантов полу-
чения синергетического эффекта: при оценке инди-
видуального состояния животного (идентификация 
и определение местоположения животного в стаде, 
индивидуальный контроль и учёт параметров жи-
вотного, ведение календаря и истории животного), 
в процессе доения (контроль работы оператора и 
поведения животного), при кормлении (продолжи-
тельность поедания, пережёвывание корма, при-
рост живой массы), в процессе осеменения (иденти-
фикация половой охоты, наблюдение за отёлом жи-
вотного), при оценке подвижности животного (кон-
троль моциона, двигательная активность животно-
го, поведенческие признаки), при проведении зоо-
ветеринарных мероприятий (бонитировка, иденти-
фикация заболеваний, формирование календаря ве-
теринарных мероприятий). 
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Калибровка наклона антенны

ПУСК: Шаг 1

Шаг 1 Шаг 2

Шаг 1:    Остановите ТС на ровной площадке, отметьте положения 
задних колес. Нажмите на «ПУСК».

Шаг 2:   Разверните ТС на 180 градусов таким образом, чтобы передние колеса
встали на предыдущие места задних колес. Нажмите на «ПУСК».
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