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MOJEJIb AHU30I'PUAHOI'O KOMITIO3UTHOI'O CETYATOT'O HUJIMHAPUYECKOI'O
OTCEKA KOCMHUYECKOI'O AIIITIAPATA

Hpe()ﬂaeaemc;t MOOeb KOMIO3UMHO20 CeMm4amoco uuﬂqupuquKozo omceKka ¢ nunmudecKum nonepeunobim ce-
Yernuem, UcCnoib3yemoeco 6 Kavecmee HecepmenuuiHoco Kopnyca Kocmudeckoeo annapamada.

Komro3nTHBIE ceTuaThle NIIMHAPHIECKHE 000JI0UKH,
COCTOSIINE M3 CHCTEMBI KOJBLEBBIX M CIUPAIBHBIX pe-
Oep, IHMPOKO HCIIONB3YIOTCA B KayeCTBE KOPITYCOB CO-
BPEMEHHBIX KOCMHUYECKHX allapaToB HETEPMETHYHOIO
ucrionHenus [1]. Ceryarsle TUIMHAPH B 3TUX KOHCTPYK-
IUSIX UMEIOT ToliepeyHoe ceuenne B opme kpyra. B pa-
0oTe mpeacTaBIeHA MOJENh CETYATOro IWIIMHIpA C 3JI-
JUNTHYECKUM TIONEPEYHBIM CEYEHHEM. OTOT CeTdaThld
HUWINHIP SIBJISIETCSI HECYILUM KOPIIyCOM KOCMHMYECKOIO
anmapara (CM. pHCYHOK). BHyTpm muimuHIpa Ha Tpex-
CIIOWHBIX IDIACTHHAX pacroyiaraercsi o0opyaoBaHHE KOC-
MHYECKOT0 anmnapara.

Hcnonb30BaHUE IUIMOTHYECKOTO CEUEHHS CETYATOrO
LHUINHIPA MO3BOJIUT CO3JaBaTh KOCMUYECKHUE AMApPaThI C
OoJbIeil MIIOTHOCTHIO KOMIIOHOBKH, Y€M Aamlapatsl, Y
KOTOPBIX CETYaTHIH KOpITyc nMeeT GpopMy Kpyra.

CeTuatslii KOpPIyc KOCMUYECKOT0 ammapara

Bubanorpadpuyeckasn ccplika

1. Anisogrid composite lattice structures — development
and space applications / V. V. Vasiliev, V. A. Barynin,
A. F. Rasin et al. // Composites and Nanostructures. 2009.
Ne 3. P. 38-50.

E. D. Krylov, D. M. Tereschenko

Siberian State Aerospace University named after academician M. F. Reshetnev, Russia, Krasnoyarsk

MODEL OF ANISOGRID COMPOSITE LATTICE CYLINDRICAL MODULE OF SPACECRAFT

The model of anisogrid composite lattice cylindrical module of spacecraf'is presented in the article.
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PA3PABOTKA ITIOBOPOTHOM IIVIAT®OPMBI

Ilpeocmasnena koncmpykyust ycmpoticmea 0isi obecnedenus paujeus 8UOeoKamepsl, YCManoeieHHOU Ha becnu-

JIOMHBLU IeMamensHblll annapam.

[ToBopoTHas miathopMa npuUMEHsETCS AT pacmpe-
HUA yTia 0030pa BUIEOKaMepHI, TIO3BOJISIS € OpHEHTHPO-
BaTbCsl B IPOCTPAHCTBE JUI CKAHHMPOBAHUS MECTHOCTH,
OCYILECTBJICHHS CIEKEHHs 3a TOABIDKHBIMHM LEIAMU U
YAEp)KaHUs B NIOJIE€ 3pEHUs 33JaHHOTO y4acTKa MECTHOCTU
IIPU Pa3IMYHBIX MaHeBpax JIA.

K ycrpoiicTBy mOBOpOTHONH MnaThOpMBI MPEABSIBIIS-
eTcsl psii OCHOBHBIX TPEOOBAHMH!

BO3MOXKHOCTh YCTaHOBKM Ha IaTdopMmy coBpe-
MEHHOI BUJIEOKaMEPHI;
MaJblil BEC YCTPOWCTBA B LIENIOM;
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— ynpasneHue miIathopMoil udepe3 OaWT-OpHEHTH-
POBaHHBIH POTOKOIT;
JINaIa30H NUTAIONIMX HaNpsDKeHWH TTOBOPOTHOM
wtatdopmser ot 10 1o 18 B;
obecrieyeHne KpyroBoro BpaieHuss KaMephl B Io-
PU3OHTAIIBHOM MUIOCKOCTH M MOBOPOT Ha yron g0 120° B
BEPTHKAJIBHON IJIOCKOCTH;
obecrieyeHrne IIMPOKOrO JHana3oHa CKOPOCTEH
MOBOPOTA MPH JIOCTATOYHO TOYHOM MO3UIIMOHUPOBAHHH;
WHBAPHAHTHOCTDH K MOTOHBIM YCIIOBHSIM.



JIpoeKmuposanue u npou300cmeo AeMAmeAbHbLX ANNAPAMO6, KOCMUMECKHE UCCALO08ANIUS U NPOEKINbL

Jlyisi  BBIMOJHEHHMSI OCHOBHBIX 3aj][ad BHIEOKaMepa
HMeEeT:
— LIMPOKWH JIMAaNa30H ONTHYECKOrO YBEIHMYCHHS
(poxycHoe paccrosHUE OOBEKTHBA, W3MEHSIOIICESCS B IIIH-
POKOM JHaTIa30He);
BCTPOCHHBIN CTAOHIN3ATOP N300paKESHNU;
Maccy He 6omee 200 T.

[ToBopoTHas maThopmMa UMEET ABE YIIIOBBIX CTCIICHA
cBOOOJBI. BpalieHne kaMepsl B TOPU30HTAIBHOM TTOCKO-
CTH OCYIIECTBIISICTCS 338 CYET OTKPHITOW 3ybuaroil mepe-
nayd. B BepTHKaIbHON IUIOCKOCTH BpaleHHE OCYLIECTB-
JsIeTCs 3JIEKTPOJBUTATENEM C TIAHETapHBIM PEILYKTOPOM,
HMEIOIIMM TIPSIMOU TIPHBOJ] K OCH BpPAIlICHUsI, Ha KOTOPOI
pa3MereHa Bugeokamepa. s 3ammThl BUIEOKaMephl OT
BHEIIHUX BO3JCHCTBUI TPUMEHEH YIJICIIaCTHKOBBIH
KOXKYX. BpIpe3 B KoxXyxe IUisi 0OBbEKTHBA BHACOKAMEPEI
3alIUIICH YIIICTIACTUKOBOM CTBOPKOH (puc. 1).
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Puc. 1. I'paduk 3aBUCHMOCTH MOMEHTa OT BPEMCHHI

Jlns obecniedeHunsi BpalleHNs] BUJICOKAMEPHI UCIIONb-
3yercst ABa 3JeKTporpuBona. Mx BeIOOp mpowmsBoamiCcs
UCXOJ W3 TEOPETHYECKHX pacdeTOB MOMEHTa, HeoOXo-
JIMMOTO JUIsl IIOBOPOTA OCH Ha TPeOyEeMBIl yroin 3a 3a/1aH-
HOE BpeMsl (3aBUCHMOCTh MOMEHTa OT BPEMEHH ITPHBEIe-
Ha Ha puc. 2). BaxxubsiM hakTopoM npu BEIOOpE NIPUBOIOB

SIBIUIACh WX TEXHHUYCCKUE XapPaKTCPUCTUKH, TaKWe KaK
Macca u rabaputsl [ 1-3].

Puc. 2. [loBopotHas miardopma

Cucrema ympaBieHHs TIOBOPOTHOM  IutaTdopmbl
BKJIIOYaeT B ce0sl KOHIIEBBIE JATUYMKH XOJUIa, 00ecredn-
BAOIE YCTAHOBKY HAYaJIbHOIO IOJIOKEHHUsSI OCEH IpHU
MHULUAIN3A0UU yCTpoiicTBa. TOYHOE YrioBOe MO3MIIHO-
HUpOBaHHE Oceil BO BpeMsi paboThl miathopMbl odecre-
YMBAETCS MOCPEACTBOM HHTETPUPOBAHUS CUTHAJIOB OT
9HKOJIEPOB, BCTPOEHHBIX B 3JIEKTPOIMPHUBOABIL.

Ilocne M3roToBNEHNUs, MPOXOXKIACHUS pAAa Ha3E€MHBIX
UCTIBITaHNH (IPOBEpKH (QYHKIMOHUPOBAHMS, OTPaOOTKU
Ha BO3JCHCTBHE KIMMATHYECKHX (AKTOPOB M YIAPHBIX
Harpy3ok) IOBOpOTHas IUTaTdopma JIOMyCKaeTcst K ycTa-
HOBKE Ha OeCIIOTHBIN JeraTtensHbli ammapat DELTA.
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DEVELOPMENT OF STEERABLE PLATFORM

The article presents design of a set up for steerable camera set on an unmanned flying vehicle.
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YCTOMYUBOCTH OPTOTPOITHOM IJIACTUHBI TP HEPABHOMEPHOM
C)KXATHUU U U3T'UBE

Pewena 3a0aua ycmoiiuusocmu opmomponuou niacmuHbl, HAZPYHCeHHOU HA KPAAX TUHEUHO USMEHAIOWUMUCS ) CU-
auamu. [ pewieHus 3a0a4u yCmonuyueocmuy ucnonv3yromes memoo Kanmoposuua u 0600wennwiti memoo I arepxkuna.

3amaua yCTOMYMBOCTH MPSMOYTOJIbHOW IUIACTHHBI,
KOTOpasi UMeeT JABa INPOTUBONOIOXKHBIX MIAPHUPHO 3a-
KpEIUIEHHBIX Kpasi, OIMH >KECTKO 3aKPEIJICHHbIN Kpail U
OIITH CBOOOMHBIN Kpaii, Hanbomnee moxapoOHO M3yUeHA TS
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ciiydasi, KOrJia K IMapHUPHO 3aKPETUICHHBIM KpasM TIpH-
JIOKCHAa paBHOMEpHAs CXKUMaromas Harpyska. IlepBoe
pelIeHre dTON 3a/jaud Ul W30TPOITHON IUIACTHHEI OBLIO
BeImonHeHo Timoshenko [1]. ITone3Hbie pe3ymbTaThl aHa-



	Библиографические ссылки
	Библиографические ссылки
	Библиографические ссылки
	Библиографические ссылки


	А. С. Орлов, С. А. Орлов
	© Орлов А. С., Орлов С. А., 2011

	
	ОАО «Информационные спутниковые системы»
	ОАО «Информационные спутниковые системы»
	ОАО «Информационные спутниковые системы»
	имени академика М. Ф. Решетнева», Россия, Железногорск


	УДК 629.78.064

	
	ИМИТАЦИЯ НАСТРОЙКИ ФОРМЫ РЕФЛЕКТОРА С ПРИМЕНЕНИЕМ
	КОНЕЧНО-ЭЛЕМЕНТНОЙ МОДЕЛИ

	
	УДК 532. 526; 536. 244

	Blank Page
	Blank Page
	
	Рис. 1. Схема повышающего преобразователя
	Рис. 1. Схема повышающего преобразователя
	напряжения с ШИМ

	УДК 629.735.015
	Н. У. Ушаков
	Библиографические ссылки

	© Ушаков Н. У., 2011

	
	Siberian State Aerospace University named after academician M. F. Reshetnеv, Russia, Krasnoyarsk
	Siberian State Aerospace University named after academician M. F. Reshetnеv, Russia, Krasnoyarsk
	Siberian State Aerospace University named after academician M. F. Reshetnеv, Russia, Krasnoyarsk
	Библиографические ссылки




	
	Рассмотрена методика предварительного анализа динамического поведения конструкций с использованием конечно-элементных и аналитических моделей при подготовке и проведении вибрационных испытаний. Представлены результаты нагружения консольно закрепленной балки и компонента зондового измерительного устройства и определения динамического модуля упругости электрощеток электродвигателя.
	Рассмотрена методика предварительного анализа динамического поведения конструкций с использованием конечно-элементных и аналитических моделей при подготовке и проведении вибрационных испытаний. Представлены результаты нагружения консольно закрепленной балки и компонента зондового измерительного устройства и определения динамического модуля упругости электрощеток электродвигателя.
	Рассмотрена методика предварительного анализа динамического поведения конструкций с использованием конечно-элементных и аналитических моделей при подготовке и проведении вибрационных испытаний. Представлены результаты нагружения консольно закрепленной балки и компонента зондового измерительного устройства и определения динамического модуля упругости электрощеток электродвигателя.
	Рассмотрена методика предварительного анализа динамического поведения конструкций с использованием конечно-элементных и аналитических моделей при подготовке и проведении вибрационных испытаний. Представлены результаты нагружения консольно закрепленной балки и компонента зондового измерительного устройства и определения динамического модуля упругости электрощеток электродвигателя.
	Рассмотрена методика предварительного анализа динамического поведения конструкций с использованием конечно-элементных и аналитических моделей при подготовке и проведении вибрационных испытаний. Представлены результаты нагружения консольно закрепленной балки и компонента зондового измерительного устройства и определения динамического модуля упругости электрощеток электродвигателя.





	
	УДК 621.7.058.2(083)
	В. М. Мусонов, А. А. Щербинин

	Библиографические ссылки
	1. Авиационная радионавигация : справ. / А. А. Сосновский [и др.] ; под ред. А. А. Сосновского. М. : Транспорт, 1990.
	© Мусонов В. М., Щербинин А. А., 2011
	© Мусонов В. М., Щербинин А. А., 2011
	Библиографические ссылки




	
	Таблица 1
	Результаты измерения толщины фольги
	Результаты измерения толщины фольги
	Результаты измерения толщины фольги
	Метод измерения

	Температура, оС


	Таблица 3
	Таблица 4

	
	L. I. Kveglis, M. C. Rakhimova
	L. I. Kveglis, M. C. Rakhimova
	Siberian Federal University, Russia, Krasnoyarsk
	S. Amanzholov East-Kazakstan State University, Republic of Kazakhstan, Ust-Kamenogorsk
	L. V. Kirensky Institute of Physics, Russian Academy of Sciences, Siberian Branch, Russia, Krasnoyarsk


	OPTICAL PROPERTIES OF NI-NIO FILMS STUCTURES WITH QUANTUM DOTS
	ТЕОРЕТИКО-ГРУППОВОЙ АНАЛИЗ ВОЗМОЖНЫХ
	МАГНИТНЫХ СТРУКТУР Ni5GeO4(BO3)2
	GROUP-THEORETICAL ANALYSIS OF NI5GEO4(BO3)2 PROBABLE MAGNETIC STRUCTURES

	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page



