JIpuKkAaOHas mamemamuxa

Puc. 1. MHOTrOrpaHHUK (n =3,n,=2,n = 1),

Bubimorpadpuyueckue cCHIIKA

1. Mellin H. R'esolution de I'e’quation alg'ebrique
g'en'erale ‘a l'aide de la fonction gamma // C. R. Acad.
Sci. Paris S'er. I Math. 1921. Vol. 172. P. 658—661.

2. Antunosa U. A., 3sixoBa T. B. O MHOXecTBe cXxo-
JIUMOCTH UHTerpana Memnuna—bapHca, npeacrasisione-
IO PEUICHHs TETPAHOMUAIBHOIO ANreOpandeckoro ypas-
werns // Kypuan COY. Cep. Marem. u ¢uz. 2010.
Ne 3, 4. C. 475-486.

T. V. Zykova

Siberian Federal University, Russia, Krasnoyarsk

ON THE ALGORITHM OF CREATION OF THE POLYGON DEFINING AREA
OF CONVERGENCE FOR MELLIN-BARNES INTEGRAL REPRESENTING SOLUTION
TO THE TETRONOMIAL ALGEBRAIC EQUATIONS

The description of the algorithm of creation of the polygon defining area of convergence for Mellin-Barnes integral
representing solution to the tetranomial algebraic equations is given.
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O IMPOBJIEME KJJACCUOPUKAIINU I'YPCA

Ocsewaemes knaccuveckas npobdnema Iypca, komopas cocmoum 8 nepevucienuu 6cex HeauneliHblx unepbonuye-
CKUX ypagHeHull 6Mopo2o NOPsAOKA ¢ O8YMsL He3A8UCUMBIMY NEPEMEHHbIMU, UHMeZpUupyemblx Memooom Jlapoy.

B koHme neBsitHammaroro Beka [lapOy mpeutoxui
MOAXO0J, K WHTETPHUPOBAHHUIO HEIMHEHHBIX YpaBHEHUH C
YAaCTHBIMU IIPOM3BOIHBIMH, 00O0OIIAIOINK METOA Ipo-
MEXyTOYHOro uHTerpaia Momxka—Amnepa. IloxpobHoe
oIMcaHue ¢ OOJBIIUM YHCIOM IIPUMEPOB, JaHO B 3aMeda-
tensHOM MoHorpaduu I'ypea [1]. B manHom metozme mc-
none3ytorest  uddepenimansusie  1-popmbl.  brauzkuit
TIOAXOJl, OCHOBAHHBIM Ha NMpuMeHeHuH JuddepeHmans-
HBIX OIIEPaTOPOB, ONMHKCaH B [2], TaM e JaHo 00o0menne
Merona JlapOy Ha CHCTEMBI YpaBHEHHUH C YaCTHBIMH IIPO-
N3BOJHBIMU.

B pabore paccmatpuBaercs npodinema ['ypca — kiac-
cudukanms runepOoNMYecKUX HENMHEHHBIX ypaBHEHHH,
o0yiaialommx JIByMsl HETPUBHAJILHBIMHA HHBapHaHTAMHU
XapaKTEPUCTUK, OIMCHIBACTCS AITOPUTM HAXOXKICHUS
WHBAPHAHTOB XapaKTEPUCTUK, IPUBOANTCS Tlapa ypaBHe-
Huid JIsHe, OHO M3 KOTOPBIX 00JagaeT WHBapHaHTAMHU
BTOPOTO M TPEThEro nopsiakos. Hannune Takoro ypasHe-
HUS NIOKa3bIBaeT, 4To npodiema ['ypca ocraercs OTKphI-
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Toli. Panee o pemrenuu npobnems! Kinaccudukanuu ['ypea
ObUIO0 3asBICHO B pabore [3]. KommbroTepHBIC pacdeTs
JIEMOHCTPHPYIOT, YTO WHBAPHUAHTHI XapaKTCPUCTUK BTO-
poro ypaBHeHus JI3He, IpuBeACHHbBIE B €To padoTe, yKa-
3aHbI TOXKE HeBepHO. [ToapoOHOCTH MOKHO HAUTH B [4].
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ON THE GOURSAT CLASSIFICATION PROBLEM

The Goursat problem of classification of nonlinear hyperbolic differential equations, which have two characteristic
invariants, is considered. An algorithm for finding the characteristic invariants is described. On the basis of this
algorithm, implemented in the REDUCE, made checking of the characteristic invariants of the two Lain\'{e}'s
equations. It is shown that one of them has the invariants of the second and third orders. The presence of this equation
shows that the Goursat problem, apparently, is still open. Computer calculations show that the characteristic invariants
of the second Laine's equation given in his paper are incorrect.
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AJIT'OPUTM IPAMOI'O METOJA XAPAKTEPUCTHK JUISI THUNIEPBOJIMYECKUAX
CUCTEM KBA3UJIMHEUHBIX YPABHEHUU ITEPBOI'O IMOPSIIKA*

Paszpaboman ynusepcanvhbili 6blMUCTUMENBHBI AICOPUMM U KOMIBIOMEPHAs npospamma 6 cucmeme Matlab ona
NPOU3EOTLHOU SUNEPOOTUUECKOL CUCTNEMbI K8AZUTUHEUHBIX YPAGHEHUL. Aeopumm npuMeHer K paciemy cemku JuHUul
CKOMbIICEHUS U NOTISL 8EKMOPA CKOPOCTU 8 3A0a4ax meopuu npedebHO20 PAGHOBECUsl UOEATIbHO NAACMUYECKUX U CbINY-
yux cpeo.

PaccmatpuBaercst 3agada Komm it TpOM3BOIBHOMN Cucremy (1) MOKHO NMPHUBECTH K ypaBHEHHAM Ha Xa-
THTIEPOOTMYECKON CHCTEMBI KBa3HIMHEHHBIX YPaBHEHHM  paKTEpHCTHKAX:
obmrero Buaa: d d
J o DB (o AR B S =TF )
A—+B—=F, U(x(s),y(s)) = D(s), 1 g s 5
Oox oy Jlnst pentennst 3anaun Ko METOOM XapaKTEPUCTHK

. 11
rae U(x, ) — m-MepHas BeKTOp-(YYHKLHS, [OIeIKALas [2] Ha xpuBoi#i L BBOOMTCS ceTKa Y3I0B (X', V' ),...,(x", 1").
ONPE/ICNICHHIO B TOUKAX ILIOCKON obnacti D; A(U, x, y), V13 K&KJIOrO y3na BBITYCKACTCS BEEP XapaKTEPUCTHK BO-
B(U, x, y) — m x m-matpuupi, F(U, x, y) — m-vepnpiit ~ BHYTPb obmactu pemreHus. C MOMOIIBIO0 OHOITHOTEYHOM
BekTOp, D(5) — BEKTOP TAKOIl XKe Pa3MEPHOCTH, 3afanubii P OHCAYPR! Matlab B ysnax pemaercs crekTpaibHas sa-
Ha KpHBOU L: X = x(s), y = y(s), cnyxameif yacTpio rpa- "4 14
aunel D. Ilomaraercs, 4ro 3amaya Komm mnocraBiieHa (P=7 QW =0, (V; #0,k=12,..,m),
KOPPEKTHO. rne P=aB" —bA",Q=ad" +bB",V, =Y, . Koddpdu-
[penmnonaraercs, 4To cucremMa ypaBHEHUWH SBISIETCS
runepoonmyeckoii [1], Toraa xapakTepucTuieckoe ypas-
HEHHE

LIUEHTHI @ U b BEIOMparoTcs Tak, 4ToObl BeKTOp (a,b) ObLI
HalpaBJieH BJOJIb BHYTPEHHEH HOpPMalM K 3BEHBSM JIO-
MaHO}1, anmpokcuMupyomei kpusyro L. Marpuna Q npu

det(aB—p4) =0, ((12 + [32 =1 TaKOM BBIOOpE KOX(PHUIIMEHTOB OKA3BIBACTCS HEBBIPOXK-
B KaXI0H Touke (x, y)€D nMeeT poBHO m JCHCTBUTEIH- JICHHOM, 4YTO TapaHTHUPYyeT CYLIECTBOBAHHE pEIICHUA
HbIx KopHeit (U, x, V), P(U, x, v) (k = 1,...,m), ynoBie- ~ CHCKIPATLHOU 3aJ1a4M.

TBOPSIIOIIMX YCIIOBHIO Oy a + Bx b > 0 mus HekoToporo 3aTeM BENMUMHBL O M [ BEIMHCIISIOTCS 10 PopMy-
HEHYJIEBOTO BEKTOpa (a, b), yka3bIBaIOIIEr0 HAIIPABJICHHE  JIaM
BbIXOZa XapakTepuctuk. [lomHas cucrema JeBBIX coOCT- a-nb Aa+b

BeHHBIX BekTopoB Yy (U, x, y) wumeer BuUI oy = , By = '
Y (o B=P4)=0. (1+27)(a® +0%) (1+A;)a* +b°)

* Pabota BbIIONIHEHa IpH GrHaHCOBOH moazaepxkke PODU (xox mpoekra 11-01-00053).
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	Рассматривается алгоритм равных цен, применяемый для планирования пути в среде с запрещенными состояниями. Алгоритм может использоваться как подпрограмма в алгоритме захвата манипуляционным роботом объекта в неизвестной статической среде.



	THE EQUAL PRICES ALGORITHM IN A PROBLEM OF A MANIPULATOR CONTROL
	IN AN UNKNOWN ENVIRONMENT
	IN AN UNKNOWN ENVIRONMENT
	IN AN UNKNOWN ENVIRONMENT
	The equal prices algorithm is considered for a path planning in an environment with forbidden states. The algorithm may be used as a subroutine in an algorithm for an object grasping by a manipulator in an unknown static environment.




	Отметим, что достаточно широкий круг задач экономической динамики (микро-, мезо- и макроэкономического уровня) описывается в классе многокритериальных многошаговых задач линейного программирования (ММЗЛП) [1(5] вследствие линейности алгоритма расчета основных отчетных финансовых показателей деятельности ЭС – прибыли, амортизации и др. Задачу указанного класса можно представить в следующем виде [6]:
	Применяя к задаче (1), (3), (4) при z = 1 + r > 1 (r – ставка дисконтирования, позволяющая учитывать обесценивание с течением времени денежных средств участников проекта – производителя, налогового центра и т. п.) оператор ZT, определяемый формулой ZT(x(t + 1)) =  = [X(z,T) и учитывая свойство ZT(x(t + 1)) = z[X(z,T) + x(T)z–T – x(0)], получим статическую задачу значительно меньшей размерности, которую назовем ZT-задачей, соответствующей ММЗЛП (1)((3); X(z,T) назовем ZT-изображением переменной x(t).
	Анализ ZT-задачи на основе предлагаемого операционного подхода позволяет получать широкий круг теоретически и практически значимых результатов: строить аналитические оценки значений переменных, критериев и их сверток в исходных многошаговых моделях; доказывать разрешимость ММЗЛП на конечном и бесконечном интервале времени; строить оценки множества Парето в пространстве критериев; производить предварительную оценку проектов оптимального развития экономических систем с классификацией их на потенциально приемлемые и заведомо неэффективные без решения указанных многошаговых задач.
	При этом оценки на переменные и свертки критериев на неограниченном временном интервале справедливы и для  задачи (1), (2).  Поскольку для предло-
	женных моделей (описываемых в указанном классе задач) свертки являются неубывающими от горизонта планирования, то соответствующие критериальные оценки имеют место и на конечном интервале времени.
	Полученные результаты реализованы в виде системы поддержки принятия решений для оценки эффективности проектов оптимального развития экономических систем, позволяющей ЛПР повысить обоснованность выбора инвестиционной стратегии на стадии предварительного анализа.
	Рассмотрено применение обобщения метода наименьших квадратов и нестатистического варианта метода определения будущего положения объекта околоземного пространства при известных ограничениях на ошибки измерений. Даны вычислительные схемы проективных алгоритмов и алгоритмов среднеквадратической коллокации. Определены точностные характеристики этих алгоритмов при различных распределениях ошибок измерений. Приводятся результаты расчетов на модельных примерах.
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